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INDICE

Este manual comprende los procesos de instalacion, puesta en marcha y
resolucién de problemas del producto solar de DBM Pumps, concretamente el
controlador solar.

El manual esta destinado al uso de técnicos, contratistas y demas partes
interesadas involucradas en la implementacidén y operacion en campo de los
productos de DBM Pumps.
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1. Informacién general

Introduccion

Agradecemos sinceramente su confianza al elegir nuestro Cuadro de Control Solar
Autdnomo.

Este equipo ha sido disefiado y construide para proporcionar un servicio
pralongado y fiable. La cuidadosa seleccion de materiales y procesos de fabricacion
garantiza un rendimiento satisfactorio conforme a la capacidad nominal del
controlador. El Cuadro de Control ofrecera afios de funcionamiento libre de fallos
siempre que sea manipulado y utilizado con el debido cuidado.

Los Cuadros de Control solares de DBM PUMPS, eficientes en el consumo de
energia y respetuosos con el medio ambiente, estan concebidos para ser utilizados
con bombas sumergibles de desplazamiento positivo o centrifugas, cumpliendo
con los reguisitos de impulsion de agua clara, fria y potable. Su disefio orientado a
la maxima eficiencia contribuye a resolver necesidades de suministro de agua para
riego, uso domeéstico, ganaderia u otros ConsuMos.

Los Cuadros de Control solar de DBM PUMPS son de facil instalacidn. No obstante,
en las paginas siguientes se incluye un manual detallado de instalacion y operacion,
que ofrece informacidn completa y de consulta para un correcto manejo de estos
equipos.

A Siga cuidadosamente las instrucciones de seguridad. El uso
inadecuado o una operacién incorrecta pueden ocasionar descargas
eléctricas letales y/o dafios en el equipo.

& Muestros productos estan destinados al bombeoc de agua vy, si son
correctamente seleccionados y utilizados conforme a las instrucciones de
este manual, no generan efectos signfficatims sobre el medio ambiente
durante su funcionamiento. Se recomienda a los usuarios desechar los
componentes inservibles a través de entidades autorizadas para evitar
posibles impactos negativos en el entorno.



Instrucciones

Recomendamos leer detenidamente las instrucciones detalladas para la correcta
instalacidn, utilizacion y mantenimiento del producto, asi como el empleo de
repuestos originales indicados en la documentacion publicada por la empresa:
manuales, folletos u otras publicaciones oficiales.

El incumplimiento de estas instrucciones por parte del usuario anulara las

obligaciones de garantia v/o la responsabilidad del fabricante, incluyendo
cualquier tipo de compensacidn derivada. El uso de personal técnico capacitado

garantizara mejores resultados.

Los Cuadros de Control solar de DBM PUMPS estan disefiados para proporcionar el
caudal y el rendimiento especificados. Sin embargo, si no se cumplen
adecuadamente las especificaciones e instrucciones, la vida util del Cuadro puede
reducirse y el rendimienta de la bomba puede verse afectado,

Los Cuadros de Control estan destinados a bombas que, a su vez, deben emplearse
para el manejo de agua clara, fria y potable.

Durante la instalacion y la puesta en marcha del sistema, se recomienda el uso de
guantes de proteccion para mayor seguridad.

Todas las unidades de controlador se suministran preconfiguradas con ajustes
especificos para una combinacion de panel solary motor. Es imprescindible cumplir
con dichos requisitos para garantizar un funcionamiento correcto.

Advertencia

Solicite siempre la asistencia de un mecanico o electricista cualificado durante la
puesta en servicio y la primera puesta en marcha del sistema.

Asegurese de que la bomba esté correctamente conectada al motor y que el motor
esté debidamente conectado al Cuadro de Contral.

Verifigue que todas las uniones y conexiones eléctricas sean estancas al agua y se
encuentren debidamente protegidas.

Instale el Cuadro de Control junto con el grupo de bombeo de acuerdo con el rango
de altura manomeétrica nominal especificado.

Antes de realizar cualguier operacion de mantenimiento o servicio del sistema,
desconecte la alimentacion eléctrica.

Compruebe que el Cuadro de Control disponga de una puesta a tierra adecuada.



2. Construccidn
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Carcasa fabricada en acero de alta calidad, recubierto con pintura en polvo. Las

principales partes externas del controlador solar incluyen:



¢ Pantalla LCD con 4 pulsadores.

» Prensaestopas con cables de alimentacion CC y conectores.

s Prensaestopas con cables de conexidn a motor.

* Prensaestopas con cable del sensor de nivel de agua (para depdsito elevado
y para proteccion contra trabajo en seco).

* Perno de puesta a tierra,

s Disipador de calor.

o Abrazaderas de montaje.

* FEtiguetas de advertencia.

* Placa de identificacion del producto.

3. Especificaciones técnicas

Los controladores estan disefiados para la operacidn y el control de velocidad de
motores PMSM (CC). La alimentacion de entrada en corriente continua se realiza a
través de una fuente con regulacion de corriente, como paneles o simuladores
solares. La estrategia de control se basa en el control de velocidad sin sensores de
un motor sincrono de imanes permanentes (PMS5M). El controlador tambien puede
configurarse para trabajar en modo de control V/F en lazo abierto para el control
de motores de induccion en corriente alterna.

Controlador solar (misma carcasa para todos los modelos de 1 HP a 10 HP, con
disipadores de calor adaptados segin la potencia).

¢« 1HP/2HP
¢ 3 HP/SHP
s 7.5 HP/10 HP

Aplicacion:

Motores sincronos de imanes permanentes trifasicos para aplicaciones de bombeo
en rio /Jpozos perforados [/ agricultura / aspersores [/ riego por
goteo/abastecimiento de agua en zonas rurales y urbanas / edificios de gran altura
! ganaderia / fuentes / circulacion de agua en estangues de piscicultura, etc.



P!Ir_ﬁ'nntrn Cuadro de Control Salar
Patencla
Potencia Neminal 1 HP /2 HP 3 HP/ 5 HP 7.5 HP f10HP
Entrada
Potencia CC (Wp) 1000/2000 3000/5000 7000,/9000
;z:s::nc::n?:;ma del campo PV / 225 450 500
Corriente maxima de entrada (A) 15 15 15
Tensién de entrada en CA (V) Mo &plica
Rango MPPT (V) T0-175 120-300 200-750
Salida
::;;s:;: r:{é:nr':; de salida 30 300 380
Corriente maxima de salida 15
nominal {&)
Corriente maxima ce salda en 25
cortocircuito (A)
Frecuencia de salida (Hz) 0-300
Limite de sobrecarga (4) 150% durante 1 minuto
Tipos de motores compatibles PITEM INYGE0i S inh:r;tr;: j: Ii:;:;? ;:_Iermanentes e/

[= :
| Prg'l;n::innn
Entrada CC Sobretension [ Subtension /[ Inversion de fases
Cortocircuito, sobrecorriente
Circuito abierto en la salida (motor desconectado)
Salida
Desequilibric en las fases
Funcionamiento en seco / externo
Temperatura Sobrecarga térmica [ Sobretemperatura

I
I Fuficionamianto

Control de nivel de agua

Interruptor auto (MCB) de 25A, 500V, 6kA,
i entrada fotovoltaica
| Proteccion de entrada FV 20kA, GO0V

| contra sobretensiones




Comunicaclén e Interfaz

Sefiales TTL de transmisién (Tx) y recepcién (Rx)
Combinleacitn disponibles para RMU (no incluido)

(RMU no incluido)

Pantalla LCD de dos lineas, 4 teclas, sistema de

b monitoreo remoto (2G/4G)

:;?;Zﬂm ra ambiente de -30°C & +50°C

Rango de Humedad 0 a 95% RH (Humedad relativa, sin condensacion)
Grado de Proteccién IPES

Tipo de refrigeracion Conveccion natural

Altitud maxima 1000 m sobre el nivel del mar

Apto parz ubicaciones humedas | Permitido

1. Medo MPPT (Seguimiento del punto de maxima
potencia)

1. Modo teclado

Modos de Funcionamiento

1. Modo MPPT: Frecuencia minima de operacion =
20Hz, la frecuencia base del motar es
programabls

Frecuencia de trabajo

2. Modo Teclado: Frecuencia de salida variable de 1
Hz hasta la frecuencia maxzima

Lineal, con valtaje base en la frecuencia base (desde
() Hz hasta la frecuencia base, p. ej. 50 Hz, el variador
incrementa el voltaje de salida de manera
Curva V/F proporcional al aumento de |a frecuencia). El voltaje
base, |2 frecuencia base y |la frecuencia masima san
programables

1. Ajuste de frecuencia variable desde teclado (uso
en pruebas)

2. Basado en la tension de entrada CC para la

interfaz solar: el inversor esperard hasta que la
Secuencia de arranque tension de entrada CC alcance la tension de
circuito abierto, Existe un tiempo de retardo de
arrangue de 5 segundos y un retardo de espera de
2 minutos en caso de baja intensidad

3. Presencia de red: Veloodad maxima




Secuencia de parada

En ambos modos de operacion, &l inversor se
detendra si la tensidn de entrada es inferior a la
tensian minima de entrada.

Secuencia de reinicio

En el modo de operacién por teclado, el inversor

sa detendrd al presionar |a tecla BACKE/RESET.

En el modo teclado, la frecuencia se restablece a
la frecuencla minima de operacién de 1 Hz. El
usuario puede aumentar o disminuir la frecuencia
de salida mediante la interfaz del tecladeo de la
pantalla.

En el modo MPPT, el inversor arrancara cuandeo la
tensidon de entrada supere |a tension de circuito
abierto y haya transcurrido el tiempo de retardo
de arrangue,

4. Instalacidn

* Asegurese de que la seleccion del controlador, los madulos solares y el
conjunto de bomba se realice correctamente de acuerdo con las condiciones

del sitio.

Desembalaje:

» Abra el embalaje del controlador y retire con cuidado |la unidad vy los
materiales de proteccion.

= Realice una inspeccion visual. Si detecta dafios, no ponga en servicio la

unidad; podrian existir averias internas.

* |ocalice y anote el nimero de serie, Confirme que |as especificaciones y el

codigo de material coinciden con lo requerido para la instalacidn.



Montaje del Cuadro de Control

Fije el Cuadro de Control de manera segura al soporte previsto.

En caso de montaje en pared, asegurese de gue la pared sea sdlida.

Efectue la conexion de puesta a tierra y verifique la continuidad del sistema
de tierra.

Conexién del Cuadro a la entrada CC:

Conecte correctamente |los conectores de entrada del panel solar. Debe
asegurarse de que los conectores MC4 marcados como positivo y negativo
se conecten a las respectivas polaridades de los paneles solares. Utilice un
multimetro para verificarlo.

5i la entrada solar esta conectada, la pantalla LCD del controlador deberia
encenderse mostrando secuencias en movimiento. 5 no lo hace, verifique
nuevamente el voltaje y |a polaridad de los paneles solares. (En caso de que
el sistema adn no encienda, abra la caja y compruebe el interruptor
automatico en CC [MCE] situado en su interior. Tenga en cuenta que el
interruptor automatico en CC de la caja normalmente se mantiene en
condicién de encendido, pero debido a alguna falla durante la instalacion o
la operacidn puede haberse disparado). Si la entrada de energia es correcta
y aun asi el sistema no enciende, descarte la unidad.

Conexidn del Cuadro a la unidad motor-bomba;:

Verifigue gue la placa de caracteristicas del motor sea compatible con la del
controlador para garantizar el correcto funcionamiento.

Antes de acoplar el motor y la bomba, conecte los terminales del motor a los
cables de salida del controlador, haciendo coincidir los codigos de colores.
Se recomienda comprobar |a resistencia de |as tres fases del motor antes de
la conexion. No debe existir una variacion superior al 5 % entre fases; de lo
contrario, el motor debe descartarse.

Conecte los terminales del cable del motor a la salida correspondiente del
controlador en la secuencia correcta R-Y-B. Una conexion incorrecta
provocara la rotacion inversa y puede ocasionar dafios en ciertos tipos de
bombas.

Aseglrese de una correcta puesta a tierra tanto del controlador como del
maotor.



A Mo realizar correctamente la conexion a tlerra puede provocar corrientes

de fuga del motor que gpeneren descargas al usuario y, ademas, dafiar el

variador a largo plazo.

Arrangue el motor accionando el interruptor situado en la parte inferior del
cuadro y presionando la tecla ON; esto enviara la orden de marcha al motor
v la pantalla mostrara el estado de funcionamiento.
Asegurese de que el motor gire en la direccidn correcta segun la flecha
indicada en el mismo {en caso de que gire en sentido contrario, intercambie
cualesquiera dos cables entre la salida del controlador y la entrada del
maotor)
5i el motor comienza a girar sin problemas, asegurese de apagarlo en un
plazo maximo de 30 segundos. La unidad puede apagar el motor mostrando
en la LCD un fallo por marcha en seco (Dry Run Fawlt). Esto es normal,
Verifique el consumo de corriente durante el funcionamiento del motor;
debe encontrarse claramente por debajo del limite de corriente nominal.
Una vez comprobado, el motor y la bomba pueden acoplarse correctamente.

MUY IMPORTANTE:
Si el motor permanece acoplado a la bomba y nova a
desacoplarlos, asegurese de que tanto el motor como el
conjunto hidraulico queden totalmente sumergidos
antes de energizar el equipo; el funcionamiento en seco,
A incluso durante unos segundos, puede provocar dafios
irreversibles.
Compruebe que el conjunto hidraulico alcanza las
prestaciones nominales (caudal y presion); si no, es
probable que el motor gire en sentido inverso por una
secuencia de fases incorrecta, lo que puede dahar
algunas bombas. Corrija la secuencia de fases.

Conecte el cable procedente del Cuadro de Control con el cable del motor
utilizando un kit de empalme adecuado, de modo que no se produzcan
cortocircuitos.

Para la proteccion contra desbordamiento del deposito elevado, conecte los
cables amarillo y negro del controlador al sensor correspondiente. El sensor
debe instalarse en una posicion adecuada dentro del depdsito. Aseglrese de
gue el parametro 71 en el controlador esté configurado en 000, lo que
garantiza el contacte NO (Normalmente Abierto), requerido para la
proteccion contra deshordamiento,



* Para la proteccion contra marcha en seco, conecte los cables blanco y negro
del controlador al sensor correspondiente. El sensor debe instalarse al
menos 1 metro por encima de la tobera de descarga de la bomba, Aseglrese
de que el parametro 72 en el controlador esté configurado en 001, lo que
garantiza el contacto NC (Mormalmente Cerrado), requerido para la
proteccion contra marcha en seco.

Seleccion de Parametro NO NC Cables
Alarmas Conexion Conexién utilizados
Nivel de agua 1 71 000 001 Negroy
(Proteccign contra Amarillo
desbordamiento

del depdsito

elevado)

Nivel de agua 2 72 000 001 Negroy
(Proteccién contra Blanco
marcha en seco)

= El motor y la bomba pueden instalarse ahora dentro del pozo.

= Vuelva a encender el sistema para comprobar la salida de agua y el correcto
funcionamiento.

En cazso de que ¢l conjunto motor-bomba no funcione correctamente o el

A controlador muesire sobrecomiente, podnia tratarse de un problema de ajuste del
controlador. Venfique la configuracién motor-controlador o pdngase en
comiaclo con el servicio tecmice,

5. Funcionamiento

Para el usuario final, operar el sistema es bastante sencillo.

Los aspectos para tener en cuenta son:



El motor puede encenderse o apagarse accionando el interruptor del motor
en el controlador o presionando la tecla ON/OFF del mismo.

En la primera puesta en marcha, o si el controlador se utiliza despugs de un
periodo prolongado de inactividad, aseglurese de que la carga se conecte al
controlador transcurridos 10 minutos desde el encendido.

Aungue nuestros controladores y bombas sumergibles de desplazamiento
positivo no requieren mantenimiento diario cuando han sido seleccionados
e instalados correctamente, es recomendable supervisar periodicamente las
condiciones y el rendimiento del sistema. Este diagndstico puede realizarse
comprobando la presion maxima generada por la bomba (cerrando la valvula
de descarga durante un breve Instante) y verificando la corriente absorbida
por el motor a caudal nominal. Ambas mediciones deben compararse con
las registradas durante la instalacion inicial, Una reduccion de la presion
puede indicar desgaste en la bomba, mientras gue un aumento en la
corriente del motor puede sefalar una posible condicion de sobrecarga.
Consulte la tabla de servicio de |la bomba para un diagnostico mas detallado
de las posibles causas.

5i el sistema no funciona, informe de la incidencia a su proveedor. Tenga a
mano el namero de serie y el modelo del controlador, motor v bomba, junto
con el nimero de factura. 5i en la pantalla LCD del controlador aparece un
codigo de fallo, andtelo y comuniguelo durante la llamada.



Descripcion de la pantalla LCD y los pulsadores

| PANTALLA LCD
el

aPLULEADOAER

Pantalla y Pulsadores

El variador incorpora una pantalla LCD con 4 pulsadores funcionales para la
supervision y actualizacion de parametros. Al encenderse, el controlador entra
en modo ‘READY' (Preparado para funcionar) si las tensiones de entrada se
encuentran dentro del rango especificado.

10UT=A Indica la corriente del motor

FREQ=Hz Indica la frecuencia de salida en funcienamiento

DC=Velts Tension FV / Tensidn del bus CC

IPV=Amps Corriente FV [solo para entrada en CC)

IGBT= DegC Temperatura del chasis del dispositive

VouT=Vv Tension RMS de salida

RPM= RPM del motor

PWER= kW Potencia CC en k'W

FLOW=LPM Caudal estimado en litros por minuto

KWH= Energia total (acumulada)
Indicador de la calidad de la conexién celular para monitoreo

Signals rermoato., Cl:lﬂ ndo e In:ﬂrlun‘HMI_J h;n.t:l con Una tariat..n SiM,
muestra |aintensidad de |a sefial disponible, Un valor inferiora 10
se considera BAIO v unvalor de 0 indica ausencia total de sefal




Tras entrar en el modo de programacion, presione nuevamente el pulsador
PRG para habilitar la actualizacion de parametros. En este modo, los pulsadores
A /Y permiten ajustar los valores hasta el deseado. Para guardar el nuevo
valor, presione PRG; para regresar al modo de desplazamiento, presione
BACK."

El pardmetro solo puede modificarse después de introducir la contrasefia en el
controlador (la contrasena predeterminada es 358).

Pulsador  Descripcion

Acceso al meni de programacidn y ajuste de pardmetros

* Este pulsador se wtiliza para entrar en el modo de programacion

* Cuando el variador esta en funcionamiente, se utiliza para desplazarse por
PRG los pardametros de supervisién, como tension de salida, potencia activa, factor

de potencia, etc.

* Tras modificar los pardmetros, mantenga presicnado este pulsader durante

al menos 3 segundos para guardar el valor del parametro

El pulsador BACK se utiliza como tecla de retorno
* Puede usarse para volver al mend anterior
* Se utiliza para borrar los fallos reiniciables desde 2l tecladao

BACK/
OFF

Pulsador para incrementar valor
* Cuando el parametro "Moge Select”™ esta configurado en Keypod, el pulsador
A (UP} s utiliza para aumentar la frecuencia o velocidad de referencia cuando
A el variador (VFD) funciona en modo motor.
* En el modo de programacién, el pulsader & [UP) se utiliza para seleccionar
| un parametre o incrementar el valor de datos del parametro seleccionado.

Pulsador para disminuir valor
* Cuando el parametro "Mode Select” esta configurado en Keypod, el pulsador
¥ (DOWN) se utiliza para disminuir la frecuencia o velocidad de referencia

v cuando el variador funciona en modo motor.
* En el modo de programacion, el pulsador W (DOWN) se utiliza para
selecclonar un pardmetro o reducir el valor de datos del pardametro
seleccionado.

ON En modo MPPT, puesta en marcha del motor.

BACK/
OFE En modo MPPT, este pulsador detiene el mator (STOP).
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Nota:

Después de establecer la contrasefia, seleccione un pardmetro, presione el pulsador PRG y
luego utilice los pulsadores UP/DOWN para cambiar el valor del pardmetro. Mantenga
presionado el pulsador PRG para que el valor modificado quede almacenado.




Lista de Parametros

Nombre del

Parametro Pardmetro

Predeterminado

Rango de
ajuste

Descripcion

0q Control Loc

Serial/Ta Type-1

Sarial Input

# TB|nput

s Serial/TB
Type-1

s Serial/TB
Type-2

¢ 5/TB TypaZ
Latch

El variador recibe las drdenes
desde los pulsadores del
display,

Ordenes desde el interruptor
externo (situado en la parte
inferior del cuadra]

Serial /TB Type 1 -debe
seleccionarse para que el
motor arrangue
automaticamente cada vez
que s inicia el sistema. Con
esta opcion, el motor puede
arrancarse o detenerse
indistintarmente desde la
entrada Serie o desde la
entrada T8.”

Serial/TB Type 2 — encendido
manual diario.
Arrangque/parada del motar
desde entrada Serie o TB."

5/TB Type2 Latch = funciona
igual gue Serial/TB Tipo 2,
pero en este caso &l variador
memaoriza el ultimo estado del
controlador, esto significa que,
5i 8l contraolador estaba en
modo motor en marcha y se
corta la alimentacién, la
praxima vez que se restablezca
la energia el motor amrancara
automaticamente, A la inversa,
si el controlador estaba en
modo motor apagado y se
corta la alimentacidn, al valver
la energia el motor
permanecera apagado. En aste
taso sera necesario dar la
orden de marcha al matar
manualmente,




La seleccidén remota garantiza

VR I i do MPPT.
a operacion en modo ;
Main Speed Ref per
01 Vialoridad de Remaote Con seleccitn de teclado, se
referencia principal J .
realizan pruebas v ajuste
* Keypad manual de |a frecuencia,
Frea Maxi Se puede ajustar hasta 300 Hz
02 e MBXIMIM | 5en0 Hy 30 - 300Hz si la potencia disponible es
Frecuencia Maxima .
suficiente,
Parametro valido solo para
Base Freq ) motores solares de CA; sin
i Frecuencla Base S #0300 importancia en PMSM/BLDC
(cc).
En funcion de la salida del
Rating oy
04 ; : 0.7 Kw 0.01 = 7.46Kw | motor para optimizar el
Potencia Nominal }
rendimiento
El control V/F se utiliza
hormalmente para motores
s V/F Control | solares de CA, En caso de
aplicarse a motores
PMSM/BLDC (CC), Ia
frecuencia del motor na
a5 Control Type Sensor less superara los 50 Hz.
Tipe de Contral PRSM
PMEM sin sensor para motores
PMEM/BLDLC [TC). EL control
» Sensorless | del motor se hace sin sensor
PRSI de posicion o velocidad,
calculando estos datos a partir
de la tension y la corriente.
06 d Eu"E_nt 12 Amps 1.0-15Amps | 5egun el motor utilizado
Corriente nominal
o7 Rated Voltage | .,/ . 0.0— 380Volts | Segin el maotor utilizado
Tensidn nomenal
Se configura en 1 para
motores PMSIM/BLDC (CC).
E i Pardmetra critice en bombas
08 oo i 1.00 Hz 1.0 -240.0 Hz | centrifugas: esta frecuencia no

Frecuencla minima

debe ser inferior a la minima
necesaria para gue la bomba
pueda elevar agua.




Ajustable segun la potencia del
mator (HP). En motores de
mayor potencia, se requiere
un mavyor tiempao de

0g :‘::p':;'ip Time 20,0 5 0.1-120.05¢ aceleracion para lograr !.-II'I
SEaT arrangue suave ¥ reducir las
corrientes de irrupcidn. La
configuracion de fabrica esta
predeterminada segin las
caracteristicas del motor.
Debe configurarse en un valor
Ramp Dn Time reducido para evitar gque el
10 Fampa de 05.0 58c 0.1-120.05g sistema se detenga ante la
deceferacian presencia de nubes o sombras
accidentales.
Seleccionar segdn la tensidn
en circuito abierto [Voc) de los
11 Min DC Level 70.0 Volts F0.0 Volts - modulos solares en serie. 5e
Mivel minimo de CC 210.0Volts mide cuando las paneles estan
expuestos a la luz pero no hay
carga conactada.
Debe selecoonarse segan la
tensidn en el punto de méxima
Low DC Limit potencia (Vmp) de los médulos
_ 70.0 Volts - .
1z Limita infericr de 70.0 Volts 210.0 Volts solaras en sarie. Este valor se
tension CC da cuando el panel trabaja con
CATES ¥ SISMpPre es menor que
el Voe,
Para proporcionar un par
13 Torque Boost 0029 01 - 20% adicional de arranque al matar
Impulss de par en casa de bloqueo o
atascamiento.
Delta V 5tep
Ajusta el paso de 3
tensicn usado por el Este parameatro, usado an el
14 controlados para 0.8 Valts 0.1 =6.0Volts | MPPT, esta optimizado en 0,8
buscar el punio de V.
maxima potencia
(Vmp)
18 PM Control 23 1 -9988 Activa o desactiva funciones

de control.




O/P Cur Limit

Limita la corriente de salida
para proteger @l bobinado deal

16 et 130.0% 80 - 150.0% mater ante blogquess, v
restringe también la frecuencia
del motar.

Proteccidn del motor contra
sobrecargas sostenidas. Mo

17 OL Percent 170% 80 — 150,05 limita la corriente, sino que

[% de sobrecarga) ’ genera alarma/fallo si se
supera el % conflgurado
durante un tiempo.

RS 485 Time Dut Se utiliza para establecer un

18 Tiempo de espera R5 | 0 Sec 0 —G05ec retardo en la transferencia de

4E5 datos.
Muestros motores PMSK
[Mator Sincrono de Imanes
Pole Pairs Perrmanentes) y BLDC (Motor

13 Far de polos e 018 de Corrlente Continua sin
Escobillas) cuentan con 10
polos.,

Resistencia Rs
0.01 -99.99
20 Resistencis del 0.50 Ohm oh
devanada del Estator ol
Inductancia Ld
Inductancia del
0,01 -99.99
21 devanado del estater | 0.80 mH H
redids &n &l gjs "
directo
Inductancia Lg
Imductancia del 0.01 — 99,99
22 devanado del estator | 1.09 mH "
medida en el eje en m
cuadratura Segln la potencia nominal del
Constante Ke motor utilizado.
Indica la relacidn
entre la valocidad
0.01-99.99
23 angular del mator 0.27 V. 5/r Vs/
irpm orad/fs) ¢ el T
voltaje de back-EMF
generado
Constante Kt
Constante de par,
define la relacicn
entre la corriente que 0.01 -99.99
24 circula por les 0.28 Nm/A M A

hobinados dal motar

y el par (torgue)
peEnsrade en el B




Rotor Inertia
Resistencia del rataer

0.01-99.99

Este parametro se utiliza
normalmente en motores

25 a cambias en su 3.83 Kg CM* 2 solares de corriente alterna
il A kg Ch ot
ve angular [AC) v no es significative en
motores PMSM/BLDC (DC).
Speed Kp Gain Segun la potencia nominal del
Garanda motor utilizado.
propercianal del Un vabor mias alta = respuesta ms
20 control de velocidad, | 18208 0.01-33.35 rapida, pero puede generar
#justa la respuesta necilaciones,
proporcianal al arrer Un valor mas bajo = respuesta més
de velocidad lenta, pero mis estable.
speed Ki Gain Segun la !:l_utem:ia nominal del
La ganancia integral motor utilizado,
[KI} corrige el errar Un valor demasiado alto = el sisterna
27 dgumuiado para que 23488 0-32767 puede valverse inestable u cacilants,
el mn_t-:.r mantenga la Un valor demasiado bajo =« mofor
velocidad de tardara mas en corregir el errar,
referencia.
Segun la potencia nominal del
D Cur Kp Gain moter utilizads,
Ganancia Pardmetro proporcional del lazo de
28 proporcianal Kp de 02842 0-32767 controf de Id, que determina qué tan
corrbente an el aje répicio y fuerte responde el
directs (I} contralador ante un eror en la
corriente de eje directa.
D Cur Ki Gain
29 GHRnGR G N  | ygag 0- 32767
de corriente en ef gje
directo (kd}
Segun la potencia nominal del
Q Cur Ki Gain mator utilizado.
10 Ganancia Integral ki 02887 0-32767
de corriente en ol gje
en cuadratura {ig)
Cur Ki Gain
31 Q 00579 0-32757
Este parametro se utiliza para
Current maostrar en la pantalla del
g2 | CallbrtionAC | o4, 05730-09999 | controlador la corriente
T fterna [AC) que ingresa al
Corriente AT i 4 g

motor.




Parametro mostrado en la

START Delay Cnt
33 Ratapdhda arranae- | 1 01 -024 pantalla del controlador,
(Cnt) Teempo de retardo programable
antes del arranguee del motar.
P L Parametro de calibracién para
la visualizacidn en pantalla de
34 Calipracion de 7951 2000 - 4000 I : : | p i
Potencia PMEM a potencia real consumida por
el motor,
Parametro de calibracidn para
DC CUR : :
; : la visualizacion en pantalla de
Calibration A - :
35 1404 1000 - 4000 la corriente continua
Calizracion de
R procedente de los modulos
solaras,
Parametro para la visualizacion
en pantalla del tiempo de
Closed Loop TO espera en lazo cerrado fel
36 Tiempe de esperaen | 40 001 - 400 iretermn mide constantemante [a
s e salida | lo que realmente esta
haciends sl matar) v |2 compara con
la referencia o consigna [lo que
gueremas gue hagal,
El controlador muestra
directamente [a potencia
37 DCV Calib P ARR axacta procedente de los
Calracian de DCV madulos solares, por lo que no
se requiere calibracién en este
parametro,
Parametro destinado al control
de la eorrlante inicial de
Start Up Current arranque, especialmante an
Corriente de matores de corriente alterna
38 arranque 060% 005 - 1005% [AC). Su funcién es limitar dicha
corriente de irupcicn, evitando
plcos que puedan ccasonar daikos
gy &l motor, el cantraladar o ba
instalacion alectrica.
FOC Start Ramp Es el retardo gue se utiliza
Retarda para para aumentar la corriente
g incrementar 30.0's 01.0—-120% hasta alcanzar el valor

gradualments ka
corriente hasta el
valer nomimal

nominal. 5 el valor se reduce, |a
corriente de irrupcidn serd mayor y
podria danar ol motor,




Retardo utilizado como

40 SPD Merg Coeff 4 00.1-25.0 proteccion en caso de
sobretensiones.
Son las revoluciones minimas a
Min RPM PMSM las que la bomba aldn entrega
a1 't’élﬂjlilﬂ-d mhi:iﬂ e | eo0 RPM 0-1000RPM | udal; por debajo de este
rpm del mator FMsM valor, giraria sin impulsar agua,
Esto ayuda a proteger el conjunto
maotar-bamba.
43 Obsrv ErrCnt 1000 0- 10000 Usado para mostrar fallos en la
Begistro de errores. pantalla del centrolador,
Parametro usado en la logica
= Closed Loop BO deiion Ol P interna del controladar.
Se utiliza para evitar paradas
Speed Damping indebidas del motor debido a
a4 Estabiliza la respuesta | 0.65 0.01-1.00 la reduceidn de potencia an el
de la velocidad controlador por &l paso de
nubes o sombras.
Current
FI'E‘FIU'EI_‘IW . lUsado para lograr formas de
45 Frecuencia de lasenal | ang Hy 080 — 600Hz onda mas estables y
de corrients
o optimizadas.
suministrada al
motor
Current Damping " .
AE ok e L0 0.01 - 1.00 Usa-:!ulz:m re:lumr o er':::ar
cormkente Armanicos en ia corrnente.
Actualmente este pardmetro
47 ID Rumn 000 0-002 no se utiliza. Se reserva para
desarrollos futuros,
Para modificar cualguier
48 pumfd 000 158 parémefn:: del controlador es
Contrasefia necesaric ingrasar la
contrasefa.
Segln la potencia nominal del
motor utilizado.
Max EMF Volts Es el valor méximo de voltaje
45 Vaolfaje maxima de 8.0 Volts 001 =3800

FEM

inducido (back-EAMF) por el motor
durante su funcicnamients, utilizado
como referencia pam la protecdon v
calibracion del controtador.




50

Mode Select
seleceitn de moda

0- 001

0 para MPPT automatico

1 para incremento manual da
la frecuencia mediante el
modo teclado.

51

Set Default
Restmablecer valores
de fakrica

En caza de gue todos los
parametros deban
restablecerse ala
configuracian de fabrica, este
valor debe cambiarsealy, a
continuacion, apagar el
controlador. Al encenderlo de
nuewvo, los pardmetros se
restablecerdn a sus valores
predeterminados originales.

52

Motor Direction
Sartido de giro del
PO

Direccitn

o Directo

o |nvarso

El motor debe girar siempre en
la direccién de la flecha
marcacla en el propio motor. En
caso de Que sea necesario
cambiar el sentido de gire,
puede hacerse intercambiando
dos cables entre el motor v el
controlador, o seleccionando la
opcién  corresponciente  en
pste parametro.

53

a4

Fault Enable
Actwar deteccion de
fallos

MPPT Start Rate
Tasa de arrangue

MPRT

06135

4096

0-32767

02048 - 32767

Parametro utilizado para la
gestion de distintos fallos en el
controlador.

Valor fijo en todos las

controladores.

Este pararmetro define la welocidad
con la gue el controlador comianza
a buscar & punte de maxima
potencia de los mddulos selaras

cuando arramnca &l skstema

55

DC Stable Voltage
Valtaje estable de
corrente continua

SO Valts

0 — 2000 Valts

Pardmetro utilizado para el
seguimiente del punto de
maxima potencia (MPPT] del
controladar. Es el nivel de tension
continua |DC) que el contralador
ponskdera come referencla estable
pare permitir el arrangue o el
funcicnamignts correcta del motor,




56 Phase Loss dVf 100 050 - 1000 se utiliza para el MPFT del

Pérdida de fase dv contralador.

Se utiliza para los ajustes de
funcionamiento en seco sin
sensores en bombas
centrifugas, v pusde

DRY RUN Power configurarse en funcion da la

57 p.;,.t._;-n.;m de 0. 1kW 0 - 10.0 kW potencia en vacio -IElE acuerdo
fumcionamento &n con las especificaciones de la

o bomba. Para los conjuntos de
bombas helicaidales, e
proporciona proteccidn contra
funcionamiento en seca
mediante sansor.

Se utiliza para los ajustes de
funcionamiento en seca sin

E’“ RUN sensores en bombas

regue ;
% |iemade [woow |oio-i00 | e Ee e

Il.-ll'll.'-llillﬂ-ﬂﬂ'll:'ﬂ'tﬂ «n -

SECO proteccion contra
funcionamiento en seco se
realiza mediante sensor.
Segun la potencia nominal del
miotor utilizado.

D Pul Kp Gain Ajusts s respuerta proparcional en

59 Eﬂl"ﬂl'l’-'-'.ﬂ 19378 0.0-32767 el control del flujo magnético del aje

proparcional Kp del directo (D), permitiendo que &l

efe directo [} mator reaccione de forma rapida
ante variaciones de corriente o error
Em BESE B|2
Segun la potencia nominal del
motor utilizado

D Pul Kl Gain Ajuste de la correccidn integral en el

60 Ganancia Integral Ki 22047 0.0- 32767 contral del fluby magnético del gje
del gje directa {O) directn (D), evitando arrores

persiszentes en la carriente del
e,




Segun la potencia nominal del
mator utilizado

Q Pul Kp Gain ) )
Ganands Ajuste de la ganancia proporcional
61 18223 0.0 - 32767 en el control de comiente del eje en
proporcional del eje :
Q (par del mator) tl_Jadratura (], que exta
directamente relacienado con e par
[torgue) ded motor.
Legun la potencia nominal del
motoer utilizado
0 Pul Kl Gain Ajuste de la ganancia integral en el
62 Ganantia integral del 22245 0.0- 32767 contral de corfiente del eje en
eje O {par ded motar] cuadratura (1), el cual esta
directarmente relacionado con el par
[torque) del moter,
Se utilizan diferentes métodos
MPPT para optimizar el
seguimiente del punto de
63 MPPT Method 009 0.0-32767 midxima potencia y la potencia
Metoda MPFT i
de entrada al sistema. El valor
predeterminado debe
mantenerse en 9.
MPPT-P-Gain Especifico para el controlador
Ganansia RESL,
54 Frupl:'n'-iﬂn'I dﬂ 19']5'1 D. ':I Ly SI?E? _ﬁ"usta ha ;ﬁmn. Fr‘npmrhnal del
MPEFT algaritro de seguimients del punto
die maxima potencla (MFFT)
MPPT-I-Gain
Especifico para el controlador
65 Ganniaintsgesldel | I1I05 0.0-32767.0 HE‘;‘E P
MEFT '
Es el tiempo gue el
controlador espera a gue
Dry Run Reset vielva el agua tras un
66 Reinicio por 900 0.0 — 3600sec funcionamiento en seco, El

funclonamento en
s=BeL0

intento s& repite 3 veces y, si
el agua no regresa, el sistema
mostrara un fallo y debera
reiniciarse manualmente,




a8 djusta segun la
especificacion nominal de la
bomba. 5i no hay un
caudalimetro conectado,

i I
&7 Rated Flow 1.9 mi/h 0.0 - 350.0 puet:!e ngresarse el valor
Caudal nominal nominal para estimar el caudal
a diferentes frecuencias, lo
gue permite tener una idea
aproximada de la descarga del
sistema.
Rated Head Pueda configurarse segun la
68 Mturs manometrica | 70.0 m 0.0-999.9 especificacién nominal de la
rcymiirial bomba.
0— Sin accion
1- Reinicio de
caudal total
el Después de reiniciar el caudal,
2 - Reinicio de i
la energia (kWh) y las horas de
Reset Counts ; enargia total : ;
69 s Mo Action funcionamiento, la pantalla
Cortador de reinicias {k"p"l.l'h:l
ke yuelve a mastrar el valor
3= Reinicio de 3
predeterminado de 0
horas de
funcionamisa
nto
Supervisién remota del
UP Link Time sisterma: intervalo de tiempo
70 Tiempo de 120 Sec 0-9999 5. gue utiliza el controlador para
comunicacian enviar datos a un sistema
externa.
Si el valor sa
ajusta en 0, el >
Puede usarse como proteccidn
contacto serd i
AN contra el desbordamiento en
1
71 Switch_DI3 a ablerto (NO): tangues elevados o como

Entrada digital 3 {DI3)

i @ ajusta en
1, sera

normalmente
cerradao [MC).

proteccidn contra
funcionamiento an seco de los
motores,




Switch_DI4

5 el valor se

ajusta en 0, el
contacto sera
normalmente

Puede usarse como proteccion
contra el desbordamianto en
tangues elevados o como

72 EE 0 ablerto (NO): b
Entrads digital 4 |04} ; : proteccion contra
5l 52 gjusta en -
1 exid funcionamiento en seco de los
: maotores,
narmalmente
cerrado (NC).
Srt MRG Dby e
73 Retardo o 16384 39767.0 Ratarco d.u proteccion frente a
combinacidn en el sobretensiones.
arrangue.
Es el tiempo que el
Low INTY dly controlador espera tras un
ow e ;
arror de potencia minima (por
74 Retardo por baja 300 0-89999 5 . I g dol b po
radication. gjemplo, cuando las nubes

reducen |a radiacion) antes de
reactivarse,

* El pardmetro cambilard segdn la potencia nominal en HP.

6. Advertencias de seguridad

Ademas de las precauciones indicadas en las demas secciones, se deberan observar
las siguientes para garantizar un funcionamiento adecuado y seguro:

Manipule el controlador con cuidado. Siga atentamente las instrucciones del
embalaje para un manejo correcto.

No apile mas de 3 unidades en una columna durante el almacenamiento o
transporte.

En ningun caso el voltaje aplicado debe superar el rango de tension
permitido, ya que puede dafar el controlador.

Conecte los cables siguiendo los procedimientos estandar para evitar
cortocircuitos, caidas de tensidn u otros problemas eléctricos. Aseglrese de

gue todas las conexiones estén bien ajustadas para prevenir fallos eléctricos.

Verifiqgue gue la puesta a tierra esté realizada correctamente.




Utilice el calibre de cable adecuado para las conexiones de corriente
continua, motor y tierra

No deje el cuadro control abierto y aseglrese de que el grado de proteccion
IP65 no se vea afectado por dafios en las juntas o en la carcasa.

Se recomienda instalar el controlador a la sombra de algun objeto, como un
panel solar.

No cubra el controlador con materiales como plastico, telas u otros, ya que
podria provocar sobrecalentamiento.

El cableado debe ser realizado unicamente por electricistas cualificados
Dentro del cuadro existen tensiones peligrosas. Después de desconectar la

alimentacidn (entrada del panel FV), espere 10 minutos antes de acceder a
los circuitos. Todos los LED internos del controlador deben estar apagados.

. Posibles fallos y scluciones

- _ Tiempo de
NE | Pantalla LCD Causa del fallo Solucidn restablecimients de
fallos
DC UV Fault
Entrada CC por debajo | yerif l .
1 | Fallo per subtensidn E SR Automatico
dal valor nominal i
an CC instalacion y
asegurese de gue la
carriente de entrada
coincida con el valar
DC OV Fault i
2 |g Entrada CC superior al nominal. Ritoridteg
alle por valor nominal
sobretension en CC
Owver Temp
3 | Sokia Temperatura del Temperatura del §
disipador > 857C disipador < 85 °C
temperatura




El fallo se activa cuando

"EXT Input Set” esta

Water Level configurado en Desactivar entradas .
! E Automatico
Mivel de agua deteccién da nivel de | de fallo externas
agua y dicha funcidn se
ancuentra activada.
Sustituya el madulo
Surge PV Falle del_mﬁdulu E'l-EEtI'[fI:I'.Iitl:l de
A s | electrénico de proteccion contra Hacpoke:de
rﬂ?mw':;n_' proteccion de sobretensiones PV y q
c:;npﬂ o B0 | nhretensiones PV o verifigue que el B Fegundos
(PV) error en el cableado cableado sea
correcto.
El controlador detecta
) El contraladar
qua i prtericinde Bspara un tiempo
DRY RUN i i .
_ salida del sistema a.s dafinida para Daspuis de
Trabajo en seco menor al valor minimo t
confirmar si la 1 hora
configurado en el b ki
parametra 03 ML Pwr il e
5800,
Basea
Cuando el pardmetro
"FAULTInputSel” se
configura en ACTHi o
DRYRun/EXT ACTLo, la medicidn
Furne i interna de Cunndo e
ootz ":"m m i — restablece la sefial | Automatico
sachf Frirada THU NS de entrada externa
externa seco se desactiva v el
variador se detiene
mediante la sefal de
entrada externa.
4 Compruebe gue las
Unbalance Cable de salida del i s
O ilibrio d miator desconactado o R s
; ks i <K eléctricas estén 1 hora
ek correctas
Inverse OL
Sobrecarga inversa tobrecarga (curva
[Cuanto mayor esla | INversal: Reducir |a carga por | Después de
sobrecarga, mas 110 %/30 min debajo del 110%. | 10 minutos
rapido actia el 130 %10 s,

disparao)




OC in Acceln

10 | sob ; Motor bloqueado o Eliminar el bloqueo | Después de
s rlcal:tllntl - bomba atascada o atasco 1 hora
aceleracidn
OC in RUN T mmm— Eliminar el blogueo
4 e Despuds de
11 Sobrecorriente valar il diiraris: | 9 atahs"cu W 'u'udrrﬁl:ar
dura_nte El. AT Ao ol oS e| cableago del 1 hara
funcionamiento motor
Output SC | Apagar y encender
12 . Cortocircuito en la Eliminar el el sistema para
Cm_’t-nclr:uim en la salida hacia el motor cortocircuito restablecer su
salida i ;
funcionamiento
Door Open Module door is open
13 | Cuadro ablerto La puerta [ tapa del Cerrar el cuadro 1 Minute
cuadro estd abierta. ‘
0 Speed Solo |I:|ar.=| PM:SI".I'I- La Reuisar las Despiids de
14 : velocidad estimada parametros de
Soorevelocnae supera las 3800 rpm. | ajuste del motor 1 hora
] ; . . ;
QOUTPUTOPEM Solo para PMSM. EI verificar la coneiidn: | Despuds de
15 | Motor mator no estd Jal et
desconectado conectado ek T 1 hara
Consumo excesivo de
corriente del motor a Comprobar el estado Después de
16 | Motor 5tall ; . | mecanicode la
velocidades por debajo 1 hora
S e bomba v del motor.
de la mimima permitida.
AC SURGE La proteccion contra
17 Sobretensién sobretensionasen AC | Cambiar el supresor -

transitoria en
corriente alterna.

ha actuado v ahora
estd dafada

o su fusible.




Las siguientes condiciones anulan la garantia:

ME Cendiciones

| Reparacion, modificacion o manipulacién del producto, o de cualguiera de

| sus partes, por el comprador o por terceros no autorizados por el
fabricante, asi como la conexién inadecuada con otros productos no

| suministrados por este.

Dafos resultantes de sobretensiones eléctricas y causas de fuarza mayor,
. incluidas, entre otras, tormentas, rayos, sochretension, incendios,
| inundaciones, plagas u otros aventos fuera del control del fabricante.

| Dafaos resultantes de abuso, uso Indabido, negligencia, accidente, aceidn de
terceras, utilizacion inadecuada o no conforme de |a operacion (incluyendo

ventilacion y circulacidn insuficientes), instalacién incorrecta, puesta en
marcha o mantenimiento inadecuado,
| Dafios resultantes de una puesta en marcha incorrecta, almacenamiento
4 incorrecto, contaminacidn excesiva o la entrada de suciedad o polvo en el
i producto
5 Instalacién an ambiente corrosiva,
6 Uso indebido.
7 | Danos durante el transporte.
2 Dafos ocasionados por equipos conectados externamante,
a Dzros resultantes de un mantenimients inadecuado del producto.

Soporte técnico

Soporte tecnico:
Teletono: +34 968 88 32 32

E-mail: comercial@dibomur.com Web: www.dbm-pumps.com




